Sarunu procedūras „Līdzstrāvas (DC) industriālā robota prototipa iegāde ES 
7. ietvarprogrammas (FP7) pētniecības projekta AREUS ietvaros, Dotācijas līguma Nr. 609391” (iepirkuma ID Nr.: RTU-2015/72)
izvēles pamatojums
Rīgas Tehniskā universitāte (turpmāk tekstā – RTU) sarunu procedūru „Līdzstrāvas (DC) industriālā robota prototipa iegāde ES 7. ietvarprogrammas (FP7) pētniecības projekta AREUS ietvaros, Dotācijas līguma Nr. 609391” (iepirkuma identifikācijas Nr. RTU-2015/72, nepublicējot paziņojumu par līgumu, organizē, pamatojoties uz Publisko iepirkumu likuma 63.panta pirmās daļas 2.punktu. 
Projekts AREUS ir liela apjoma Eiropas Komisijas līdzfinansēts pētniecības projekts, kurā piedalās 10 partneri no 7 dažādām Eiropas Savienības valstīm, kur viens no projekta partneriem ir RTU Enerģētikas un Elektrotehnikas fakultātes Industriālās Elektronikas un Elektrotehnikas institūts.  Projekta īstenošanas periods ir 36 mēneši no 2013. gada 1. septembra līdz 2016. gada 31. augustam.  
Projekta mērķis ir veikt zinātniskos pētījumus, kas saistās ar konkurētspējīgu un  ilgtspējīgu  Eiropas Nākotnes Rūpnīcu attīstību Eiropā (European Factories of the Future), lai rūpnīcu darbība būtu vieda -  ar augstu veiktspēju, pārkonfigurējama, adaptīva, videi draudzīga un balstīta uz industriālo robotu tehnoloģijām. 
RTU ir viens no vadošajiem zinātniskajiem partneriem projektā, proti, darba paketes WP1 – Enerģijas patēriņu samazinošas tehnoloģijas (R-ECO) izstrādes vadītājs. Kopā ar industrijas pārstāvjiem DAIMLER AG un KUKA Roboter, RTU izstrādā vairākas jaunas enerģijas patēriņu samazinošas tehnoloģijas (R-ECO),  kas balstās uz inovatīvu rūpnīcas līdzstrāvas elektroapgādes sistēmu izveidi, tādējādi nodrošināt vairākvirzienu elektroenerģijas pārvadi, ražošanu, uzglabāšanu, elektrības atgūšanu rūpnīcas līmenī un alternatīvās enerģijas avotu izmantošanu.   
Viens no šīs līdzstrāvas tīkla arhitektūras būtiskiem elementiem ir līdzstrāvas (DC) industriālā robota prototipa izmantošana projekta AREUS veicamajos pētījumos, uzsverot, ka visi tirgū esošie industriālie roboti, izņemot Kuka Roboter robotus, darbojas no maiņstrāvas (AC) tīkla. Lai RTU varētu izpildīt zinātniski pētnieciskos darbus -  testēt robota prototipu DC tīklā, dažādos minimuma un maksimuma režīmos, mijiedarbībā ar citiem DC mikrotīkla spēka moduļu pārveidotājiem, ir nepieciešams iegādāties tieši līdzstrāvas (DC) industriālā robota prototipu, kādu izstrādā tikai KUKA Roboter un kuram nav analoga tirgū tehnisku iemeslu dēļ, proti, robota prototipiem barošana tiek nodrošināta no  600V DC tīkla, nevis no maiņstrāvas AC tīkla. 
Pie tam, līdzstrāvas (DC) industriālā robota prototipu jāizgatavo pēc speciāla individuāla pasūtījuma, lai RTU varētu veikt elektrisko parametru izpēti un izmēģinājumus atbilstoši projekta AREUS prasībām. Iepriekš minēto iemeslu dēļ, līgumu ir iespējams noslēgt tikai ar vienu iespējamo industriālo piegādātāju – KUKA Roboter. 
No līdzstrāvas barotajam industriālā robota eksperimentālajam Kuka Roboter prototipam ir šādi jauni un ražošanas industrijai unikāli parametri:
1) ir integrēta līdzstrāvas DC-DC posma priekšuzlādes iekārta robota piedziņas iekārtām. Lai pieslēgtu invertoru kondensatorus līdzstrāvas tīklam, ir nepieciešama priekšuzlādes iekārta, kas ierobežo pīķa strāvas iekšējā ķēdē. Galvenie unikālie parametri ir ieejas/izejas spriegums 430-770VDC, ieejas strāva nominālā režīmā ir 25A, izejas strāva 25A, maksimālā strāva 150A (līdz 1 sekunde).
2) līdzstrāvas DC-DC pārveidotājs, robota vadības un piedziņas skapja iekšējās perifērijas (tai skaitā 24VDC) barošanai no līdzstrāvas tīkla ar spriegumu 600VDC (esošie risinājumi barojas no 400VAC / 24VDC sprieguma pārveidotāja). Galvenie unikalitātes parametri: plašs ieejas sprieguma diapazons no 450VDC līdz 840VDC, izejas spriegums ir regulējams no 22,5VDC līdz 29,5VDC, izejas strāva 20A.
3) Līdzstrāvas robota prototipa vadības sistēmai ir iekšējā komunikācija reālā laikā starp galveno robota prototipa kustības vadības moduli (vada 6 robota prototipa servomotorus, rēķina energoefektīvas robota kustības trajektorijas katrai piedziņai reālā laikā) un līdzstrāvas elektroapgādes iekārtām (DC-DC pārveidotājiem), integrēta drošības funkcija: robotu vadības sistēma spēj diagnosticēt kļūdas elektroapgādes sistēmas darbībā, nodrošinot drošu robota ekspluatāciju atbilstoši industrijas standartiem.
Sarunu procedūras piemērošana ir saskaņota ar Iepirkumu uzraudzības biroju.
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