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Programma Mathcad drošs rīks studentu rokās

Mathcad is a secure tool in the hands of students
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Nice for persentations!

Riga Technical University

XY Plot

Polar Plot

3D Plot
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Diferenciālvienādojumu vienkāršs atrisinājums

Riga Technical University

Fiziskā svārsta diferenciālais vienādojums:
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Determine the trajectory of the cannon ball

Riga Technical University

V0=100m/s, m=1kg, g=9.8m/s2, b=0.1kg/s2 , α=π/4
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Praktiskais pielietojums citos priekšmetos. Materiālu pretestība

Riga Technical University

Stiprības aprēķins
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Praktiskais pielietojums citos priekšmetos. Materiālu pretestība

Riga Technical University

Stinguma aprēķins
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Praktiskais pielietojums citos priekšmetos. Optimizācijas metodes

Riga Technical University

  1b1ayxyxf 22 ,  

 

 
Minimum 
Stationary point 
x=0; 
y=0; 
f=0 

  1b1ayxyxf 22 ,  

 

 
Saddle point 
x=0; 
y=0; 
f=0 

  1b1ayxyxf 22 ,  

 

 
Saddle point 
x=0; 
y=0; 
f=0 

  1b1ayxyxf 22 ,  

 

 
Maximum 
Stationary point 
x=0; 
y=0; 
f=0 

 

Pārlieces punkts

Min
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Labs instruments pašpārbaudei. Simboliskā matemātika

Riga Technical University

tan x( ) cos x( )

sin x( )
2
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

simplify sin x( ) Vienkāršošana
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Polinoma saknes

sin x( )
2

2 sin x( ) cos x( ) Diferencēšana

a

c

b
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
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a d b c Matricas determinants
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Bezmaksas analogs. SMath Studio

Riga Technical University
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Paldies!


