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Atskaite

Par Rigas Tehniskas universitates projekta “DarbojoSu objektu tipveida konstrukcijas
tehniska stavokla monitoringa sistémas prototips, objekta tehniska stavokla novértesanai
to ekspluatacijas laika” Nr.1.1.1.1/20/A/016 norisi laika posma no 01.09.2020 Iidz
30.11.2021 (2. atskaites posms). Projekta realizacija iesaistits sadarbibas partneris —
SIA “D un D centrs”.

Projekta meérkis ir: izstradat prototipu, kas nodroSinatu dazadu konstrukciju tehniska stavokla
monitoringa (SHM) sist€mas izstradi, s€rijveida razoSanu un pielietosanu tipiskam iekartam
(objektiem), kuras darbojas dazados apstaklos, lai nodrosinatu tehniska stavokla novértesanu
ekspluatacijas laika. Prototipa izstrades galvenie etapi:

- prototipa galveno raditaju definicija un to planosana;

- algoritmu un laboratorijas prototipu izstrade;

- laboratorijas eksperimenti;

- reala prototipa validacija un atskaite par izméginajuma rezultatiem.

Saja starpdisciplinaraja praktiskas ievirzes p&tijumu projekta uzmaniba galvenokart tiek vérsta,
lai izstradatu pilniba funkciongjosu konstrukcijas tehniska stavokla monitoringa sisteémas
prototipu tipiskam iekartam, kuras darbojas dazados apstaklos, objekta tehniska stavokla
novertésanai to ekspluatacijas laika. Projekts ietver vairakas disciplinas, pieméram, materialu
inZenierija, masinbiive, elektronika un signalu un datu apstrade. Papildus pasam prototipam,
projekta pievienota vértiba ir plaSakas zinaSanas par SHM sisttmam kopuma un lielaka
piemé&rojamiba dazadiem objektiem un struktiiram, kuras at$kiras péc to geometrijas, izméra un
ekspluatacijas apstakliem salidzinajuma ar esoSajam sistémam.

Otra atskaites posma uzdevumi:

1. Sagatavosanas un planoSana:
1.4. Sistemas apraksts un celvedis, detalizéts apraksts sistemas dalam, 1pasibas, solu seciba.
1.5. Zinatnisko atklajumu zinosSana, raksta izveide.

2. NoforméSana un izveide:
2.1. Sensoru izvietoSana optimizacijas algoritms.
2.2. Automatiska konstrukciju stavokla monitoringa algoritma izveide.



Atbilstosi 2. atskaites posma izvirzitajiem uzdevumiem ir veiktas sekojoSas darbibas:

Pamatojoties uz 1. atskaites posma izpilditiem uzdevumiem projekta komanda sagatavoja SHM
sistémas prototipa principialu aprakstu un pielietosanas cela karti. Sis apraksts kalpos ka
metodiskais noradijums gan paSiem projekta dalibniekiem nakamajos posmos, gan ari citiem
zinatniekiem un inzenieriem veidojot SHM sistému uz §1 prototipa pamata.

Cela karte ir izveidoti noradijumi ka fiziski izveidot SHM siste€mas prototipu. Pieméram, deveju
veids — piezo pléves deformacijas devéji. Ir aprakstits savienotajvadu iesp&jamais izvietojums,
pieslégumi. Dokumenta tiek aprakstiti datu ievades ierice (Bruel & Kjear) un izmantojamas
programmatiiras Pulse Labshop un Artemis. Cela kart€ ir doti solis pa solim noradijumi stavokla
monitoringam un aprakstiti datu apstrades algoritmi modalai analizei, modalas pases izveidei,
bojato konstrukciju paraugu atpazisanai.

Tika uzsakta ar1 2. etapa darba uzdevumu izpilde — 2.1. Sensoru izvietoSana optimizacijas
algoritms un 2.2. Automatiska konstrukciju stavokla monitoringa algoritma izveide.
Optimizacijas algoritma mérkis ir izrékinat optimalas vietas deveju izvietoSanai, balstoties uz
parauga modalam formam. Optimizacijas algoritmam nepiecieSams atbilstoSs parauga galigo
elementu modelis ar izrékinatiem modalajiem parametriem.

Automatiska konstrukciju stavokla monitoringa algoritma izveidei tiek sastaditi uzdevumi un
jautajumi, ko §tm algoritmam biis jarisina. Ir jasaprot, cik daudzfunkcionalu algoritmu ir
japrojekté. Projektu komandas nosacijumi ir tadi, ka algoritmam nevajag but parak sarezgitam,
lai tas butu dro$s un to tehniska realizacija (programmas koda izveide) notiktu bez
aizkavéSanas.

Otra atskaites posma laika doktorants Deniss Mironovs prezentéja projekta ietvaros sasniegtus
rezultatus RTU doktorantu konference€ 28.10.2021.

Projekta zinatniskais vaditajs Andris Cate
Datums: 08.12.2021.



