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Projekta nosaukums: Daudzu robotu sist€mas industrialu telpu uzkopsanai
VienoSanas par projekta istenosanu numurs: KC-PI-2017/57

RTU Projektu registra numurs: 3547/2018

Projekta paveiktais perioda 01.04.2020. - 30.06.2020.:

Aktivitates ietvaros paveiktais.

1) Parskata perioda ir parskatiti inercialas pozicionésanas sist€mas risinajumi, lielaku uzsvaru liekot uz SLAM
tipa algoritmiem.. Tie lauj “noturét” pozicion&Sanas klidu zinamas robeZzas, atSkiriba no odometrijas
pozicion€Sanas risinajumiem. Izstradnu laika ir veikti vairaki SLAM algoritmu testi, par pamatu nemot,
TinySLAM tipa algoritmus. Rezultata ir izstradata pozicionéSana, kas pamata balstas uz SLAM tipa
pozicionéSanu;

2) PoziciongSanas precizitates uzlaboSanai, uzlabota paSkalibréSanas funkcija, kas lauj automatiski noteikt
robota dinamiskos ierobeZojumus un noteikt konkr&tu sensoru precizitates robezas, lai kompensétu novirzes
pozicion&$anas laika. Sadi ir bitiski uzlabota poziciong$anas precizitate.

3) Veikti testi RTU telpas un DPD noliktavas, lai iegiitu datus par iekartu pozicionéSanas un vadibas funkciju
darbibu. Kopa veikti ap 50 daZzadiem testiem un dazadiem iestatjjumiem.

4) Izveidots tests poligons, kas lauj imit€t demonstracijas scenariju potencialiem klientiem Vacija. Testa
poligona ir pieejami dazada veida Skérsli un noliktavu plaukti, kas lauj izveidots dazada veida SkerSlu
konfiguracijas.

5) Papildus sanemtas vairakas tiriSanas iekartas, ar kuram uzsakta to aprikoSana ar izstradato aparatiiru un
programmaturu.
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