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Saja perioda galvenokart laiks veltits sapemto iekartu izpétei un parveides procesa planoSanai. Sensoru un
sist€mas vadibas bloka izstrade ir noslégta Kompanijas Stolzenberg piegadatas iekartas sensoru un vadibas

bloka izstrade ir noslégusies, tacu Columbus iekartu sensora un vadibas bloka izstrade Sobrid ir izstrades
procesa. Sensoru bloki un vadibas mezgli uzskatami par prototipiem un paredz&ti tehnologijas demonstréSanai.
Stolzenberg un Columbus iekartas ir izpétitas un projekta komanda ir gatava to parveidei par automatiskam
iekartam - robotiem. Izstrades procesa ir atbilstosa prasibu dokumenta izstrade.

Marta ménesT ir sacies aktivais darba process pie prototipa izgatavoSanas, tadel zinatniskais vaditajs ir veicis
rapigu darbinieku atlasi darbu veikSanai. Aktivitates gaita tiek apzinati ieprieks veiktie darbi, analiz&ti dati no
iekartu izpétes, konstatétas nepiecieSamas detalas, veiktas cenu aptaujas nepiecieSamo detalu iegadei. Saja
procesa, pateicoties, ripigi veiktajam darba, tiek mainitas ieperkamo detalu specifikacijas un operativi veikti
jaunu detalu iegades procesi, lai netiktu zaud@ts laiks prototipa izstradei.
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