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IEGULDIJUMS TAVA NAKOTNE

Informativais zinojums par ERAF projekta No. 1.1.1.1/16/A/073, “Augstas efektivitates
erozijizturigie multifunkcionalie parklajumi gaisa kugu kompozita konstrukcijam
(PEROMACS)” paveikto laika posma 01.06.2019.-31.08.2019.

Projekta TstenoSanas gaita tiek turpinata tiis eksperimentalo parklajuma tehnologiju galigais
raksturojums un izm&ginajumi

Tehnologijas:
1. Elektrovades erozijas izturiga parklajuma uzklasanas tehnologija
2. Elektriskas pretestibas erozijas izturiga (atledoSanas) parklajuma uzklasanas tehnologija

3. Elektribu nevadosa erozijas izturiga (izolacijas) parklajuma uzklasanas tehnologija

Jonu-plazmas parklajumu vakuuma uzklasanas tehnologiskais process ietver sevi sekojosas

pamata operacijas:

1) iekartas darbaspgjas parbaude (vakuuma kameras hermétiskums, darba materialu
esamiba);

2) apstradajamas detalas ieladeéSana no atmosferas iekartas vakuuma kamera;

3) apstradajamas detalas virsmas sagatavosSana (uzkarséSana, tiriSana, aktivacija);

4) noteikta darba reZima uzstadiSana un sasniegSana parklajuma uzklasanai;

5) darba gazes padosana;

6) parklajuma uzklasana un uzputinaSanas parametru kontrole;

7) uzputinaSanas procesa apstadinasana un apstradajamas detalas iznemsSanas no

kameras.



l.att. Detalu izvietoSana jonu-plazmas vakuuma kamera

Projekta zinatniskais vaditajs: Profesors Aleksandrs Urbahs

Projekta administrativais vaditajs: Diana Tumene
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