Publikacija apkopoti vairaku autoru eksperimentalie dati, kuri veica pilna méroga eksperimentus, lai
iegutu raksturigas zemakas passvarstibu frekvences ékam ldz 16 staviem. Analiz€jot datus kopa ar
eksperimentali iegltiem grunts vibraciju spektriem, ko izraisa satiksmes plisma devinas dazadas vietas
Riga, tika konstatéts, ka €kam ar mazak neka cetriem staviem zemakas frekvences bieZi sakrit ar atsevisku
ékas elementu (pieméram, platnu, sienu) passvarstibu frekvencém.

Nemot véra ieguto satiksmes izraisito grunts vibracijas raksturigo frekvencu joslas platumu, globalais
vibraciju monitorings butu iesp&jams tikai ekam, sakot no 4-5 staviem, kur zemaka passvarstibu frekvence
ir mazaka par 6,5 Hz. Sada gadijuma salidzinosi viegli iespéjams identificét zemako globalas svarstibu
reZimu.

Lai ari satiksmes izraisitas grunts vibracijas mérijumu vietas tika izvélétas plasa Rigas pilsétas rajona ar Joti
atskirigiem geotehniskajiem apstakliem, visos gadijumos tika konstatéts, ka grunts vibracijas RMS
vertikala un horizontala paatrinajumu amplitida aptuveni 30 m no satiksmes joslas ir ar kartu 10°m / s%.
Lai gan augstako frekvencu amplitldas izklied€jas atrak, attalinoties no vibracijas avota, 30 m attaluma no
cela joslas grunts vibraciju intereséjosaja frekvencu josla joprojam var tikt uzskatita par daudzvirzienu un
nejausu, tadejadi piemérotu SHM veiksanai.

Paslaik, loti zemo vibraciju amplitadu dél, vidéja augstuma eku AVT var veikt tikai ar parastajiem
seismometriem, tac¢u MEMS tehnologiju izstrade Sim pielietojumam ir tikai sakuma faze. Definéti galvenie
nepiecieSamie sensoru parametri SHM veikSanai vidéja augstuma ekam, kas atrodas netalu no satiksmes
plismas: maksimalais sensoru trok$na limenis, jatiba un g diapazons.



